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Kurzbeschreibung

Der Baustein dient zum einfachen Ansteuern der Safety-Integrated-Funktion
«Safe Torque Off» (STO) eines Antriebs Uber das Standard PROFIsafe-Telegramm 30.

Nutzen

Aufruf, Beschaltung, Diagnose, Statusdaten und Quittierung werden immer gleich aufgebaut.

Die bendtigten Statusdaten kdnnen mit dem PLC-Datentyp schnell und immer identisch definiert
werden.

Der Programmcode dieses Bausteins muss nicht bei jeder neuen Anlage erneut abgenommen werden.
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Eingangsparameter

e_Frg_Antrieb
e_ACK

e_Antrieb_passiviert

e_Quitt_nach_Passivierung_moeglich

e_SinaGTIg30Status

www.spshaus.ch

Bool 1=Freigabe Antrieb (kein STO an Antrieb)

0 = Antrieb mit Safe Torque Off abschalten (STO angewanhlt)
1 = Antrieb fUr den Betrieb freigeben (STO abgewahit)

Bool 1=Quittierung

Die Quittierung des Antriebs erfolgt durch eine fallende Flanke, aber nur wenn der Antrieb
einen internen Fehler meldet. (a_Statusdaten_Standard.safetyFaultActive = log.1)

Bool 1=Antrieb ist passiviert

Die Information ob der Antrieb passiviert ist (Ersatzwerte werden ausgegeben), wird zur
Diagnose in die Standard-Statusdaten kopiert.

Das Standardprogramm kann mit dieser Information eine Fehlermeldung auf dem HMI
ausgeben.

= R FO0000_PROFIsafe_Telegramm_30
* | Systembausteine
g Name Datentyp | Kommentar
~ [ STEP 7 Safety 1< inpue E
") 2 @a-= PASS_ON Bool 1=Passivierung s ktivieren
ﬂ-‘: F—HCK—GL [FBZ19] 3 = ACK_NEC Bool 1=Quittung fir Wiedereingliederung
28 F_ESTOP1 [FB215] 2 lams=  ACKREl  Bool 1=Quittierung fir Wiedereingliedery
5 @@= IPAREN Bool Variable fir Umparametricrung fehle]
9‘ F_Systemlm‘o_DB [DE30001] 6 <@m=m DISABLE Bool 1=deaktiviert FPeripherie
48 RTG15ysInfo [DE30000] 7 @~ output
Ea - - 8 4= PASS OUT Bool Passivierungsausgang
¥ g FReripherie-DBs @@= QBAD 'Bool i=Ersatzwerte werden ausgege ben
n‘ FOO100_F-DI16x24vDC_1 [DBE30011] s ACKREQ  Boo T=Quittierungsanforderung fur Viieds
11 |40 = IPAR_OK Bool Variable fir Umparametrierung fehle|
00500_PROFIsafe_Telegramm_30 ID 12 4me= DG Byte nicht4ehlersichere Serviceinformatio
- r":n_"' F-Koemmunikations-DBs 13 @ = DISABLED  Bool I1=F-Peripherie deaktiviert
: . . 144 InOut
4 r:i_ Compiler-Bausteine —E o

Beispiel "FO0000_PROFIsafe_Telegramm_30".QBAD

Bool 1=Quittierung nach Passivierung moglich

Die Information ob eine Quittierung nach Passivierung moglich ist (Quittierungsanforderung
fur Wiedereingliederung), wird zur Diagnose in die Standard-Statusdaten kopiert.

Das Standardprogramm kann mit dieser Information entscheiden, ob eine Quittierung der
Fehlermeldung méglichist.

¥ Output

= PASS_OUT Bool Passivierungsausgang

= QBAD Bool 1=Ersatzwerte werden ausgegeben

= r ACK_REQ "Bool T=0urttierungsanforderung fur Wiedereingliederung

Beispiel " FOO000_PROFIsafe_Telegramm_30".ACK_REQ

LDrvSafe_typeSinaGTIg30Status  Eingangs-Struktur PROFIsafe-Telegramm 30

Mit diesem Datentyp werden die Safety-Eingangsdaten fur das Lesen der Statusinformation
vom Antrieb in einer PLC-Variablenliste definiert.

|43] » PAE_F G120C Hauptantrieb “LDrvSafe_typeSinaGTlg30Status® %ES00.0 Safety—Eingangsda(en(S(a(u;}—G120CHaup(anlrieb|

Diese Beispielvariable «PAE_F_G120C_Hauptantrieb» muss an diesem Parameter Ubergeben
werden.

Aufbau der Siemens-Standard-Struktur fir die Status-Daten des Telegramm 30

LDrvSafe_typeSinaGTlg305tatus
Mame Datentyp Kommentar
< STOactive Bool Safety Function Safe Torque Off active
<1 551active Bool safety Function Safe Stop 1 active
< reserved] Bool Reserve bit 1
< reservedl Bool Reserve bit 2
<1 SLsactive Bool safety Function Safelylimited Speed active
< reserved3 Bool Reserve bit3
< reservedd Bool Reserve bit4
S | internalEvent Bool Internal Event occured (Safety error in SINAMICS)
< reserveds Bool Reserve bit5
< SLSbitDActive Bool One of the the four 5LS limits is active; operates together with bit 1
<1 SLsbit1Active Bool One of the the four 5LS limits is active; operates together with bit 0
< reserveds Bool Reserve bit6
< SDlpositiveActive Bool Safety Function Safe Direction (positive direction) active
<1 5DInegativeActive  Bool Safety Function Safe Direction (negative direction) active
< reserved? Bool Reserve bit7
< SShactive Bool Safety Function Safe Speed Monitor; signals, ifsafe speed is below paramterizable speed limit

Die zwei gelb markierten Bits werden wie weiter unten beschrieben ausgewertet.
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Ausgangsparameter

a_Statusdaten_Standard

F_UDT_SAFETY_TLG30_ANTRIEB_STO_Ctrl
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Statusdaten Standard-Programm

Werden in einem Standard-Datenbaustein gespeichert und sollten ausschliesslich im Standard-
Programm abgefragt werden. Detaillierte Beschreibung siehe unten.

DB_DataFromSafety
Mame Datentyp Kommentar
< T Static
< ® Pk MNothalt Struct Nothalt
< ® * Antriebe Struct Antriebe
< L Freigabe Bool Antriebe -Freigabe
< - Freigabe_ausschaltverz Bool Antriebe - Freigabe ausschaltverzigert
e | = » GI120C_Hauptantrieb ! “F_UDT_SAFETY_TLG30_ANTRIEE_STO_Ctrl® Antriebe - G120C Hauptantrieb
a1 =} G120C_Schnecke "F_UDT_SAFETY_TLG30_ANTRIEB_STO_Ctrl® Antriebe -G120C Schnecke
Beispiel

a_SinaGTlgControll

LDrvSafe_typeSinaGTIg30Control

Ausgangs-Struktur PROFIsafe-Telegramm 30

Mit diesem Datentyp werden die Safety-Ausgangsdaten fur das Schreiben der Control Informationen an
den Antrieb in einer PLC-Variablenliste definiert.

|€Il » PAA_F_G120C_Hauptantrieb “LDrvSafe_typeSinaGTlg30Control® %AS00.0 Safety-f\usgangsdaten(Control}—G120CHauptantriebl

Diese Beispielvariable «PAA_F_G120C_Hauptantrieb» muss an diesem Parameter Ubergeben werden.

Aufbau der Siemens-Standard-Struktur fir die Control-Daten des Telegramm 30

Marme
5TO
gr\rech
reserved2
sis
reserved3
reserved4
internalEventAcknowledge
reserveds
selectSLSbitD
selectsLSbitl
reservedé
‘SDipositive
SDinegative

reserved?

peppbbacpabbbacns

reservedd

LDrvSafe_typeSinaGTig30Control

Datentyp
Bool
Bool
Bool
Bool
Bool
Bool
Bool
Bool
Bool
Bool
Bool
Bool
Bool
Bool
Bool

Bool

Kommentar

Safety Function Safe Torque Off

Safety Function Safe Stop 1

Reserve bit 1

Reserve bit 2

Safety Function Safelylimited Speed

Reserve bit 3

Reserve bit 4

Acknowledge Safety errors in the drive

Reserve bit 5

Select one of the the four 5LS limits; operates together with bit 1
Select one of the the four SLS limits; operates together with bit 0
Reserve bit &

Safety Function Safe Direction (positive direction)

Safety Function Safe Direction (negative direction)

Reserve bit 7

Reserve bit 8

Die zwei gelb markierten Bits werden wie weiter oben beschrieben angesteuert, die vier grau markierten
Bits werden vom Baustein dauernd auf logisch 1 gesetzt.
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F_UDT_EPOS1_Ctrl

Frg_Antrieb_aktiv Bool Freigabe Antrieb aktiv (1=kein STO an Antrieb)

Das Statusbit zeigt den aktuellen Zustand «Safe Torque Off» welcher in den Control-Daten an den
Antrieb geschrieben werden.

&
#e_Frg_Antrieh — #a_5inaGTlgControl 5TO
#e_SinaGTlg305tatus.internalEvent —o =
#e_Antrieb_passiviert —o :: _
I #a_Statusdaten_Standard.Frg_ 1
Antrieb_a ktiv
STOactive Bool Status der Safety Integrated Function Safe Torque Off (1=STO aktiv)

Das Statusbit zeigt den aktuellen Zustand «Safe Torque Off» welcher von den Status-Daten des
Antriebs gelesen werden.

r #a_Statusdaten_Standard STOactive 'I

#e_5inaGTlg305tatus. 5TOactive — —_

safetyFaultActive Bool Anzeige von Safety-Fehlernim Antrieb (1=Safety-Fehler im Antrieb)

Das Statusbit zeigt den aktuellen Zustand «InternalEvent» welcher von den Status-Daten des
Antriebs gelesen werden.

| #a_Statusdaten_Standard |
safetyFaultactive

#e_SinaGTlg305tatus.internalEvent — —_

Passivierung_QBAD Bool Passivierung - Nothalt ist passiviert

Zustand des Eingangsparameter «e_Antrieb_passiviert»
Das Standardprogramm kann mit dieser Information z.B. eine Fehlermeldung auf dem HMI
ausgeben.

Passivierung_ACK_REQ Bool Passivierung - Quittierungsanforderung fur Wiedereingliederung
(1=Quittierung moglich)
Zustand des Eingangsparameter «e_Quitt_nach_Passivierung_moeglich»
Das Standardprogramm kann mit dieser Information entscheiden, ob eine Quittierung der
Fehlermeldung maéglichist.
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Funktion

Telegramm 30 fiir SINAMICS parametrieren
1. Telegramm einfigen (offline)

www.spshaus.ch

< i ]

J Allgemein " 10-Variablen | Systemkonstanten " Texte

+ Allgermein

Kataloginformation el el sy

w FROFINET-Schnittstelle [x...

Allgemein Name
Ethernet-Adressen - G120
T w G120

Empfangen (Sollwert)

Ele.. Link | Telegrarnm

1
M standard Telegramm 1
A standard Telegramm 1

senden (Istwert) <Teleg

Empfangen (Sol...
» Erweiterte Optionen INZutugen

Sollwert hinzufigen

HWH(ennung

2. Definieren Sie die «F-Adresse» und die beiden Ein- und Ausgangadressen.
Bei diesem Beispiel muss die F-Adresse spater bei der Safety-Inbetriebnahme von dezimal 20 auf

hexadezimal 0x14 umgerechnet verwendet.

J Allgemein || |0-Variablen ” Systemkonstanten " Texte ‘
= Allgemein [ G120
> 3
Kataloginformation
¥ PROFINET=chnittstelle [X150] Senden Safety Integrated-Telegramm (Istwert)
Allgemein
Ethernet-Adressen Antrieb Partner
= T E R e S AT Name [G120 | = [PLC_1500 Safety Stand |
* G120
Senden Safety Integrated-Telegramm (lstwert) L Rols |GEr€l | |Contr0|\er |
Empfangen Safety Integrated-Telegramm (Sollwers) | | IP-Adresse
Senden (stwert) Telegramm | FROFIsafe Telegramm 30 [+]
L L]
Empfangen (Sollwert) " FAdresse |20 |1 |
» Erweiterte Optionen i = -
HWiHennung l SEHIOIE ([
Baugruppenparameter Anfangsadresse |PZD 1 F] [l E 500 |]
HWHennung Lange |6 Bytes | s Bytes [
Verlangerung |— | |— |

3. Diese beiden Eintrage mussenin einer PLC-Variablenliste fUr jeden Antrieb definiert werden.

MName
<@ ¢ PAE_F_G120C_Hauptantrieb
<@ » PAA_F_G120C_Hauptantrieb

Datentyp Adresse . Kommentar
"LDrvSafe_typeSinaGTig305tatus™ | %ES00.0
"LDrvsafe_typeSinaGTig30Control® | %AS500.0

safety-Eingangsdaten (Status) - G120C Hauptantrieb
safety-Ausgangsdaten (Control) - G120C Hauptantrieb
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4. Die beiden PLC-Variablen mussen beim Bausteinaufruf Ubergeben werden.

#5_iDB_F_FB_SAFETY_TLG30_
ANTRIEB_STO_Antrieb1

%WFB2
“F_FB_SAFETY_TLG30_ANTRIEE_STO"
—.—EN
#|_xFrg_Antrieb_ausschaltverz — &_Frg_Antrieb
“F_DB_Allg_Ctrl” Quittierung_Sicherheit — e_ACK
“FOD500_PROFlsafe_Telegramm_30".

“FO0500_PROFIsafe_Telegramm_30°. a_Statusdaten_Standard — G120C_Hauptantrieb

QBAD — e_Antrieb_passiviert *DB_DataFromSafety” Antriebe.

ACK_REQ — e_Quitt_nach_Passivierung_moeglich P#AS00.0
PES00.0 a_SinaGTlgControl — "PAA_F_G120C_Hauptantrieb”
"PAE_F_G120C_Hauptantrieb” - e_sinaGTig305tatus ENO
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SINAMICS Safety-Inbetriebnahme durchflihren

Die in den SINAMICS Umrichtern integrierten Sicherheitsfunktionen kdnnen mit Startdrive parametriert
werden. Die meisten Antriebe der G120-Familie sind mit der Sicherheitsfunktion «Safe Torque Off
(STO)» ausgeruUstet.

Variante «online»
1. Doppelklicken Sie in der Projektnavigation unterhalb des Antriebsgerats auf «Parameter».
Im Arbeitsbereich werden die Parameter angezeigt.

2. Wechseln Sie in das Register «Funktionssicht».

3. Verbinden Sie Startdrive online mit dem Antrieb.
ﬁ Online verbinden

4. Aktivieren Sie den Inbetriebnahmemodus der Sicherheitsfunktionen.

DDs: [0 (aktiv) [»]  cDs: [0 (Akiv) [ =] I A Safety Integrated-Inbetrichnahme starten I

~ Grundeinstell
S Auswahl Sicherheitsfunktionalitat

Zusammenfassung Konfiguration

} Datensdtze
Aktivieren Sie den Safety Inteqrated-inbetriebnahmemaodus iiber die Toolbar, ()
um die Safety Integrated-Funktionalitdt zu projektieren und zu aktivieren.

Einheiten
Bezugsgrafen

EfA Konfiguration

| Keine Safety Integrated Functici -

} EindAusgdnge

» Sollwertkanal

} Betriebsart

} Antriebsfunktionen
¥ SafetyIntegrated

Auswahl sicherheitsfunktiona litd

} Applikationsfunkticnen

» Kommunikation

» verschaltungen il

5. Die Sicherheitsfunktionen sind mit einem Passwort vor unberechtigter Anderung geschutzt. Tragen
Sie ein neues Passwort ein und bestatigen Sie den Dialog. Nur mit diesem Passwort kann die Safety-
Parametrierung erneut bearbeitet werden.

Passworteingabe %

e
& G120 [CUZ40E-2 PN-F]

Geben Sie das aktuelle Passwort ein: l:l

(Default-Fasswort: 0)

Geben Sie das neue Passwort ein: l:l
Wiederholen Sie lhre Eingabe: l:l
ok i | Abbrechen

spshaus GmbH - Benzenwiesstrasse 3 - 8572 Berg TG - +41(0)71636 23 03 * info@spshaus.ch * www.spshaus.ch 7/10



spshaus

6. Basic-Sicherheitsfunktion auswahlen

¥ Grundeinstellungen

Zusammenfassung Kenfiguration
} Datensitze

Einheiten
BezugsgriBen
EiA Konfiguraticn

} Ein-Ausginge

» Sollwertkanal

} Betriebsart

b Antriebsfunktionen

¥ SafetyIntegrated

Teststopp
F-DI | F-DO | PROFlsafe
Abnahmetest

b Annlikati funktinnen

Auswahl Sicherh eitsfunktionalitét

Basic Functicns

7. Ansteuerart «Uber PROFIsafe» auswahlen

¥ Grundeinstellungen
Zusammenfassung Konfiguration
» Datensdtze
Einheiten
Bezugsgrafien
E/A Kenfiguration
b Ein-Ausginge
b Sollwertkanal
} Betriebsart
} Antriebsfunktionen
¥ SafetyIntegrated
Auswahl Sicherheitsfunktionalitat

* Funktionen

Teststopp

F-DI [ F-DO i PROFIsafe

Abnahmetest
e

Ansteuerart / Sicherheitsfunktionen

8. Teststopp konfigurieren

www.spshaus.ch

* Grundeinstellungen
Zusammenfassung Konfiguration
b Datensdtze
Einheiten
BezugsgrdBen
E/A Konfiguration
P Ein-dAusginge
b Sollwertkanal
P Betriebsart
b Antriebsfunktionen
* SafetyIntegrated
Auswahl Sicherheitsfunktionalitat
¥ Funkticnen
Ansteuerart | Sicherheitsfunktionen
5TO

nnl:l,vnl..

Das Zeitintervall kann von Ihnen festgelegt werden. Der zuldssige Maximalwert betragt
8760h (1Jahr) und wird in der Regel Uber eine Risikoanalyse ermittelt. Beispiel 672h (4 Wochen)
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9. Die PROFIsafe-Adresse muss in diesem Beispiel von dezimal 20 auf hexadezimal 0x14 umgerechnet

und von Hand eingetragen werden.

* Grundeinstellungen [l
Zusammenfassung Konfiguration
} Datensatze
Einheiten

BezugsgréBen

Eis Konfiguration
EindAusgange
Sollwertkanal

Betriebsart

- vy v v

Antriebsfunktionen —

T v

¥ SafetyIntegrated
Auswahl Sicherheitsfunktionalitat
* Funktionen
Ansteuerart [ Sicherheitsfunktionen
5TO
Teststopp

I F-DI | FDO | FROFIsafe I

PROFIsafe-Adresse

F-DI/ F-DO / PROFIsafe

PROFIsafe-Konfiguration:

Ox14

J Allgemein || 10-Variablen || Systemkonstanten

-

Allgemein
PROFINETSchnittstelle [X150]

L]

Allgernein
Ethernet-Adressen
= Telegramm Projektierung
* G120
senden Safety Integrated-Telegramm (Istwert)
Empfangen Safety Integrated-Telegramm (Sollwert)
senden (Istwert)
Empfangen (Sellwert)
b Erweiterte Optionen
HWHennung
Baugruppenparameter

Senden Safety | rated-Telegramm (Istwert)
Antrieb
me [G120
lle |Ger§t
[192 168 .0 . 120

| PROFIsafe Telegramm 30
A\

F-Adresse TZO

Steckplatz | 2

10. Klicken Sie auf diesen Button, um den Safety-Inbetriebnahmemodus zu beenden.

10

- DDS: [0 (Aktiv) [¥]  cDs: [0 (Aktiv) [+

A safety Integrated-Inbetriebnahme beenden

* Grundeinstellungen

Zusammenfassung Koenfiguration

[ o T,

F-DI/ F-DO f PROFIsafe

1. Bestatigen Sie den aufgeblendeten Dialog mit «Ja».
Die Antriebsparameter werden von RAM nach ROM kopiert.

Einstellungen aktivieren

missen diese im Antrieb gesichert werden (RAM nach ROM
Zusatzlich ist ein Abnahmetest erforderlich.

Sollen die Parameter jetzt ins ROM gesichert werden?

Damit die Anderungen der Safety Integrated-Parametrierung wirksam werden,

kopieren) und ein Meustart des Systems durchgefihrt werden.

MNein

spshaus GmbH - Benzenwiesstrasse 3 - 8572 Berg TG - +41(0)71636 23 03 - info@spshaus.ch - www.spshaus.ch

9/10



spshaus

werter // /Cé(’(f www.spshaus.ch

12. Klicken Sie in der Toolbar auf den Button «Laden von Gerat», um die Safety-Parametrierung des
SINAMICS Umrichtersim Startdrive Projekt zu sichern.
Projekt Bearbeiten Ansicht Einflgen Online Extras Werkzeuge Fenster Hi

ﬁ BHPrﬂ-jektspeichern a x _@ :g Krli ﬂi:=1|'| @

13. Trennen Sie die Online-Verbindung zum Antriebsgerat.

14. Schalten Sie das Antriebsgerat Aus und wieder Ein, damit die Safety-Inbetriebnahme im
Antriebsgerat wirksam wird.

Damit ist die Safety-Inbetriebnahme abgeschlossen.

Versionshistorie
1.00 09.12.2020 M.Glarner
> Erstellungsversion
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